
CONCLUSIONS



We reviewed machine learning methods
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Deep Learning?

• Ranzato’s definition

• a method which makes predictions by using a sequence of non-linear 

processing stages. The resulting intermediate representations can be 

interpreted as feature hierarchies and the whole system is jointly learned 

from data. Some deep learning methods are probabilistic, others are loss-

based, some are supervised, other unsupervised...



딥러닝모델의특징

• 다층구조 (multi layer)
• 신경망의 구조 모사

• 상위 층으로 갈 수록 추상화된 정
보가 학습과정에서 자동으로 생성

• 문제 해결과정자동화
• End-to-end learning

• 사람의 개입을 배제하고 오직 raw 
input과 output 사이에 모든 과정을
데이터에서 학습하는 방향 추구

• 분산 표현
• Distributed representation

• 여러 뉴런이 협력하여 정보 저장/처
리


